Avancement projet

Suivi par GNSS du compactage.
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1.1-LE Q/S

*  En France outil de dimensionnement d’atelier de compactage

(NF EN 16907-5)

e Controle INTERNE

(outils pour les équipes travaux).

. Récolement = validation de la mise en osuvre.

CETTE METHODE FASTIDIEUSE ET CHRONOPHAGE EST BASEE SUR UNE GESTION DES
DATA SOUS FORMAT PAPIER AVEC UN ECHANGE DES INFORMATIONS AU TRAVERS D'UN
VECTEUR HUMAIN.
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1.1-LE Q/S (DATA a maitriser)

LE VOLUME COMPACTE, ON UTILISE LE VOLUME TRANSPORTE,

L'EPAISSEUR DES COUCHES, CONTROLE VISUEL,
LA VITESSE DE COMPACTAGE, VERIFICATION DU TACHYGRAPHE A FAIRE,
LE NOMBRE DE PASSES

f

L’AMPLITUDE DE VIBRATION (PAR EXEMPLE V3 OU V5), VERIFICATION DU TACHYGRAPHE A FAIRE,

LA DISTANCE PARCOURUE, VERIFICATION DU TACHYGRAPHE A FAIRE,
LA SURFACE COMPACTEE,

LE BALAYAGE, CONTROLE VISUEL,

eeCECEOe®

LE POSITIONNEMENT (EN X, Y).
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1.2-POURQUOI CHANGER

+ AMELIORER LA QUALITE DE LA MISE EN CEUVRE (SOUS COMPACTAGE/SUR > QUALITE
COMPACTAGE)
+ AIDER LE CHAUFFEUR D’ENGIN ET REVALORISER LE POSTE > SECURITE/QUALITE/PRODUCTIVITE
* AIDER LE CHEF D'EQUIPE (AUTOCONTROLE) > QUALITE/PRODUCTIVITE
+ AJUSTER LE NOMBRE DE COMPACTEUR A LA TAILLE DE L'ECHELON > PRODUCTIVITE
+ AMELIORER LA REACTIVITE EN CAS DE DERIVE DE MISE EN CEUVRE PAR > QUALITE/PRODUCTIVITE

RAPPORT AUX CONSIGNES DE COMPACTAGE
+  VALIDER AUPRES DE NOS CLIENTS LA MISE EN CEUVRE EN CONTINU > AVANTAGE CONCURRENTIEL/GAGE-QUALITE

« ETREPRET A REPONDRE DEMAIN AUX DEMANDES DES MAITRES > AVANTAGE CONCURRENTIEL
D’OUVRAGES DE DISPOSER D’UN SUIVI CONTINU DU COMPACTAGE AVEC
REFERENTIEL GPS
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1.3-ON EN ESTOU ?

« 2017 : développement en interne, avec le service topographie, d’un premier outil de suivi du compactage par GPS (PFE A.
SPENLIHAUER)

« 2018 a 2020 : Contournement Ouest de Strasbourg, développement avec AMMANN (Q-POINT)

semrer vl —

Interface bureau et engin. Compatible avec tous les compacteurs (Vi / VPi / SPi).

« 2023 :B247, développement (proof of concept) par le service topographie.

\"‘a, » @ Géométrie vectorielle
Na > Qops
N @ Interpolation
» Q Mesh
» @ Outils fichiers
» @ Outils généraux pour les couches
» @ Outils généraux pour les vecteurs -
Résultats de I'identification B8
23 [ 8 Evs B

Entité Valeur \
vesv O
~ field_1 10.564920238333333
» (Dérivé)
¥ (Actions) H
field_1 10.564929238333333 L
field_2 51.135437083333336
field 3 195.768 B
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field 5 9.861
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2  DEVELOPPEMENT

2.1- Matériel 2.2- Logiciel 2.3- Reste a faire
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2.1

MATERIEL

Description de la partie hardware du projet.
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GNSS

- Multi constellations (GPS, Glonass, Gallileo,
Beidou).

- Multiples ports entrées / sortie.
- Multi-antennes pour le cap.

- Log des données sur une carte SD.

VINCI {{

GNSS: Global Navigation Satellite System CoNsTRUCTION

Geolnfrastructure



10

ICPL=N8

Zn 0,
w02 *Teqo 1O

-PUT "NEve

o RERRRERRRAERCRRARAARERE
! 2

Micro-ordinateur et module 4G

Module 4G

- Obtention des corrections pour le RTK.
- Connectivité VPN pour administration a distance.

Micro-ordinateur

- Hotspot Wi-Fi pour administration proche du
boitier.

- Scripts permettant d’envoyer les messages de
positions a travers la 4G.
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Boitier
- Dessiné en interne. Evoluable a merci.
- Etanche.

- Impression 3D.
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Autres com posants

- DC/DC convertisseur, permet une alimentation
large du boitier (8V-32V vers 5V)

- Antennes GNSS
- Antenne 4G.

- Divers cables.
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Pistes d’améliorations

- Essayer de faire un boiter qui integre la prise
femelle du gyrophare.

- Tirer un cable + apres contact ?

- Placement des antennes.
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2.2

LOGICIEL

Description de |a partie software du projet.
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Linaster RTK cloud platform

mqtt.linaster.online
rik_linaster.online/ap
API| Linaster Save data from file

rik_linaster.onlinefiler R
AP tiler
' rve / filter data over web

linaster.online

app.linaster.online
PP Mobile

VINCI{f

CONSTRUCTION

Geolnfrastructure

MQTT: Message Queuing Telemetry Transport




2.3

RESTE A FAIRE

Liste non exhaustive du reste a faire.
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Pistes d’améliorations
Matériel
- Finir les scripts d’auto-démarrage.

- Vérifier 'ampérage et la puissance délivré par I'emplacement du gyrophare.

Logiciel
- Finir les filtres.
- faire la partie MQTT - DB.

- gérer les bras de leviers.
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BUDGET
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3-BUDGET

» 2023 :3150 € + ???? € (POINTAGE EN TEMPS JBLA + BGR)

» 2024 :0 € + ???? € (POINTAGE EN TEMPS JBLA + BGRI)

» RESTE:
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3-BUDGET
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Technicie Mois/An  Nombre de Facturati

n née jours on
1350,00

JBLA  06/2023 15 €
1350,00

JBLA  09/2023 15 €

JBLA  11/2023 0,5 450,00 €
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